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摘要：施工过程中为实现隧道内物料运输的电机车无人驾驶，研究电机车无人驾驶物料运输系统的装载

物识别、避障、定位、行车调度等技术痛点和难点，从而设计系统架构和信号链接。主要是在传统电机

车控制系统的基础上，加装检测雷达传感器、条码定位传感器、光电检测传感器、视频监控系统等外围

传感器；搭配电机车无人驾驶 PLC 控制软件，使电机车具备环境感知、高精度定位、路径规划和自动控

制的功能；通过技术的升级改造提升电机车安全运营水平。这些能为国内隧道物料运输自动化与智能化

发展提供应用技术的依据。 
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